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Champs de vecteurs des degrés de liberté
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Degrés de liberté et degrés de liaison

degrés de liaison transmission

degrés de liberté guidage

degrés de liaison + degrés de liberté = 6 



Degré d’hyperstatisme

CONSTRUCTION I. Pouget  - Méca 4 - INP Transparent 4/11

Champs de vecteurs des efforts transmissibles
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Les champs de vecteurs associés à la liaison.

Les actions transmissibles.

Les déplacements cinématiquement admissible.

= 

𝑅𝑥
𝑅𝑦
𝑅𝑧

𝑇𝑥
0
𝑇𝑧

𝜏1/2 =
0 0

𝐹𝑥𝑦/2 0

0 0 (𝐴;𝑥,𝑦,𝑧)

𝑅𝑥
𝑅𝑦
𝑅𝑧

𝑇𝑥
0
𝑇𝑧

𝒱1/2

𝜔𝑥 1/2 𝑉𝑥 1/2
𝜔𝑦 1/2 0
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Degré de liaison et liaison par ponctuelles associées

= 

4 pieds = 4 degrés de liaison
4 > 3 (degrés de liaison pour un appui plan) 

réglage

Mise en position

http://fr.wikipedia.org/wiki/Image:Appui_plan.jpg
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Considération du jeu dans une liaison.

= 

longueur de guidage 

très courte

jeu radial adopté

rotulage
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Tableau récapitulatif 

= 

𝑅𝑥 𝑇𝑥
𝑅𝑦 𝑇𝑦
𝑅𝑧 𝑇𝑧

𝑅𝑥 0
𝑅𝑦 𝑇𝑦
𝑅𝑧 𝑇𝑧

𝑅𝑥 𝑇𝑥
𝑅𝑦 0
0 𝑇𝑧

𝑅𝑥 0
𝑅𝑦 0
𝑅𝑧 𝑇𝑧
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Tableau récapitulatif 

= 

𝑅𝑥 0
𝑅𝑦 0
𝑅𝑧 0

𝑅𝑥 0
0 𝑇𝑦
0 𝑇𝑧

𝑅𝑥 𝑇𝑥
0 0
0 0

0 0
𝑅𝑦 0
𝑅𝑧 0
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Tableau récapitulatif 

= 

𝑅𝑥 ∗ 𝑇𝑥 ∗
0 0
0 0

𝑅𝑥 0
0 0
0 0

0 0
0 0
0 0

0 𝑇𝑥
0 0
0 0
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Degré d’hyperstatisme

h = ns – 6 ( n – 1 ) +mu + mi

ns : nombre d’inconnues statiques = degré de liaison
n : nombre de pièces composant le mécanisme
mu : nombre de mobilités utiles
mi : nombre de mobilités internes

Si h=0, isostatique.
Étude possible

Si h<0, hypostatique.
Manque de contraintes
calcul avec aberrations.

Si h>0, hyperstatique.
Trop de contraintes
plus d’inconnues que d’équations.
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Nombre cyclomatique

l : nombre de liaisons
n : nombre de pièces

 = l -n + 1


