Université de Savoie

DEUG STP Unité U32
Systemes linéaires - Automatique

TABLE DES TRANSFORMEES DE LAPLACE A I'USAGE DES

ANNEXE 2

AUTOMATICIENS ET ELECTRONICIENS

1 Transformations usuelles - fonctions continues
Toutes les fonctions du temps S entendent multipliées par I échelon unité u(t).

Autrement dit, toutes les fonctions sont causales.
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2 Transformations usuelles - fonctions discontinues
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